








Зависимость А от ц,.

Рис. 3. Характер изменения А в зависимости от вида напряженного состояния

Влияние на уравнения (1) и (2) характеристики сопротивления сдвигу 
Ф в большей мере проявляется при сложных нагружениях и в общем случае 
она считается зависящей от кинематики вееров скольжений. Последнее ха­
рактеризуется двумя параметрами веера плоскостей скольжений и, соответ­
ственно, Ф целесообразно представить функцией двух аргументов связанных 
с кинематикой веера плоскостей. Она записана нами в виде произведения 
двух функций: одна из которой зависит от “внутреннего” кинематического 
параметра скольжений р  и характеризует Ф при состояниях близких к сдвигу, 
а другая характеризует Ф при состояниях близких к одноосному растяжению 
и зависит от це. При этом установлено, что достаточно удовлетворительной 
является аппроксимация
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Для Ст40Х при кф=2,1\ а ф = 0.16; <7=25,7 эта формула дает для Ф значения
отличающиеся от значений найденных в соответствии с экспериментальны­
ми данными не более, чем на 10 %.

Параметр р  является “внутренним” параметром, характеризующим ки­
нематику скольжений и возникает вопрос об его определении. Поскольку ха­
рактер развития вееров скольжений влияет на вид деформированного состоя­
ния, то целесообразно связать эти характеристики функциональной зависи­
мостью, чтобы данный вопрос был решен приемлемым образом.

В результате проведенных расчетов значений р  и значений /л,: в соответ­
ствующих точках экспериментальных диаграмм деформирования (при раз­
ных уровнях и видах нагружения) выявлено наличие единой (для всех рас­
сматриваемых образцов и нагружений) зависимости между параметром мо­
дели р  и параметром Лоде-Надаи /ие (рис.5).
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Рис. 5. Зависимость р~цс
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Рис. 4. Зависимость функции Ф от параметра р.
















