


























метрических параметров звеньев механизма на их кинематические характери-
стики. 

Разработана методика вычисления функции положений, аналогов скоро-
стей и ускорений всех звеньев шарнирно-четырехзвенного механизма перемен-
ной структуры с учетом начальных, крайних и особых положений звеньев ме-
ханизма. Разработаны программы расчета кинематических характеристик шар-
нирно-четырехзвенных МПС. 

5. Выявлены геометрические параметры звеньев и кинематические свой-
ства шарнирно-четырехзвенных механизмов переменной структуры, позво-
ляющие использовать их для ударных механизмов. 

6. Разработана конструкция и изготовлены опытные образцы шарнирно-
четырехзвенных ударных механизмов переменной структуры. Эксперимен-
тальными исследованиями определены величина и направление наибольшей 
реакции на оси коромысла-бойка и закономерности их изменения за цикл рабо-
ты ударного механизма. 

7. Создан отбойный молоток с ударным МПС, с гидромотором, работаю-
щий от гидропривода строительно-дорожных машин. Разработана конструктор-
ско-технологическая документация, изготовлены опытные образцы. 

8. Составлены расчетные схемы и построены динамические модели от-
бойного молотка с гидромотором, позволяющие исследовать его динамические 
свойства. 

9. На основе лабораторных и производственных испытаний ручного от-
бойного молотка с гидромотором установлено его работоспособность от гидро-
системы автомобилей и СДМ. 

Показано, что эффективность работы отбойного молотка с гидромотором 
при разрушении дорожных покрытий, кирпичных и бетонных строительных 
конструкций, не уступает эффективности серийно выпускаемых пневматиче-
ских отбойных молотков. 

10. На 
основе рекомендаций, разработанных по результатам теоретических 

и экспериментальных исследований опытных образцов отбойных молотков в 
лабораторных и производственных условиях, создан отбойный молоток модели 
МРГ-3, с увеличенной энергией удара на 65%. 
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